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本设备电气性能优良，结构坚固，主要组成部分为收信机和整流器。能装车，且具有人力 
或兽力搬运的可能。适合于师、团一级或船舶、邮电部门使用。收信的频率范围为 1.5 〜30 
兆赫，分五个波段。可以接收电报和电话。供电为190, 200, 220, 240伏交流电源。 

收信机采取一次变频超外差式电路。有二级高频放大器，三级中频放大器，中频频率为 
600千赫。中频通带有四种，其中3种借助于中频晶体滤波器得到的。机内尚有可控的抑制 
脉冲干扰的噪声抑制电路开关。 

收信机的频率度盘是用照相法按机刻度的，因此频率刻度的准确度较高。机内有500千 
赫晶体校准器用以校准度盘刻度。由于在高波段采用了波段展阔电路，故调谐方便。调谐旋 
钮轴与主调可变电容器及频率度盘由无间隙齿轮传动。因此具有良好的再定度与使用可靠性。 
收信机由传动机构的飞轮惯性作用达到快速调谐效果，而由主调电容器比调谐旋钮轴减速 
108倍的作用达到慢调的效果。二者是通过同一个旋钮完成的。 

本收信机结构可靠，机箱底部装有减震器。（或装有避震器供装车使用)故能经受颠簸冲 
击振动长途运输的考验。 

由于中频回路是密封的，高频电感与波段开关板等经过良好的处理工艺，在电路上则采 
取温度补偿等措施，使收信设备能在低温、高温及潮湿的条件下使用。 

机箱及底座均用铝板制成，减轻了收信机的重量。收信机还具有音频，自动增益控制， 
半双工等输出线。输出端可接二副 TA - 4低阻抗耳机。整流器内用硅二极管作整流，还具有 


稳流灯丝及稳压电路。 

本设备使用的电子器件如下: 


序 号 

型 号 

用 途 

数量 


6 K 7 

第一高放 

1 

g 2 

6 K 7 

第二高放 

1 

G 3 

6 U 1 

混频及晶体振荡 

1 


6 K 4 

本机振荡 

1 

. G 5 . 6 . 7 

6 K 4 

中频放大 

3 

g 8 

6 H 2 

检波 

1 

G 9 

6 J 1 

拍频振荡 

1 

G 10 

6 F 2 

低放自动增益控制 ( AGC ) 

1 

G ii 

6 P 1 

| 功放 

1 

g 12 

6 K 4 

晶体校准器 

1 

D x 

2 CP 14 

i 噪声抑制 

1 

d 3 

2 CP 10 

6-3 伏(稳） 指示整流 

1 

d 4 

2 CP 10 

6.3 伏 指示整流 

1 

d 5 

2 CP 10 

音频输出，指示整流 

1 

g 15 

WY -1 

稳压 +150伏 

1 

g ]3 

WL 8 P 

稳流〜 6.3 伏 

1 

Ds ， D 9 ， D 10 ， D 119 

03 Z 4(2 CP 24) 

整流+250伏 

4 

D 6 D 7 

2 CP 14 

整流 一 40伏 

2 



1. 本设备是二级通用短波收信设备，可以装车、装舰，以固定使用为主，且具有兽力 
或人力搬运的可能。 

2. 收信设备在 1.5 〜 30 兆赫频段内可任意选择八 1 或 A 2 , A 3 的工作状态。 

3. 本设备满足不同用途的需要，按交收测试记录进行分类。以中频通带与自热频移两 
项中分选出 “ J ” 与 “ C ” 两类。 “ J” 类加上辅助设备可接收移频电报进行机械抄报。 “C” 类 


以人工抄报为主。 

4. 成套设备的配套。 

(1) 收信机 1台 

(2) 整流器 1台 

(3) 电源电缆 1 根 

(4) 输出线 1 根 

(5) TA -4 耳机 2 副 

(6) 天线输入衰减器 1只 

(7) 衰减器连接电缆 1 根 

(8) 备件 1套 

(9) 技术说明书，及产品证明书 1 本 


5. 收信设备主要部分的外形尺寸与重量 如下: 


麵 



重量 
(公斤） 

尺寸（毫米） 

宽 X 深 X 高 

备 注 




< 25 

500 x 450 x 300 

固定使用 




<7.0 

180 x 300 x 230 

固定使用 

■ 



<30 

500 x 450 x 350 

装车用 

■ 



<7.5 

180 x 300 x 260 

装车用 


6. 频率范围为 1.5 〜 30 兆赫，分五个分频段： 

1.5 兆赫 一3 兆赫一6兆赫一 12兆赫一20兆赫一30兆赫频率范围的余量不少于1%。 

7. 频率刻度准确度，分频段1， 2 不大于 0.2%， 分频段 3, 4, 5 不大于0.15%。 

8. 频率度盘锁紧频移<200赫。 

9. 晶体校正器的频率准确度。在 ±50x104 以内。 

10. 自热 频移： 标牌上注有 “C” 字者自热频移为开机半小时后算起，2小 时内： 

1. 2. 3. 频段不超过 ±4000 赫。 4 • 5 频段不超过 ±5000 赫。 

标牌上注有 “J” 字者自热频移为开机半小时后算起， 2 小时内。 1， 2, 3, 4，5 频段不 
超过 ±2500 赫。 






11. 拍频调节范围不窄于 ±5 千赫。 

12. 灵 敏度： 

报： 通带3千赫，信/噪= 3/1<1.5微伏。 

话： 通带6千赫，信/噪= 3/1 

调制频率400赫，调制系数30%<5微伏。 
定频：同上。 


13. 象频波道 衰减： 


分频段1 

>20000倍 

分频段2 

> 5000倍 

分频段3 

> 

500倍 

分频段4 

> 

250倍 

分频段5 

> 

50倍 


14. 中频波道衰减>100000倍 

15. 中频通带与选 择性： 

标牌上注有 “ C ” 字 者为： 


中频频率 

6 0 0千赫 

通带标称 

0-4 千赫 

1.5 千赫 

3千赫 

6千赫 

衰减2倍 

<0.7 千赫 

> 1千赫 

^2.4 千赫 

>5.5 千赫 

衰减1，000倍 

<12千赫 

<14千赫 

< 16千赫 

<20千赫 


标牌上注有 “ J ” 字者为: 


中频频率 

6 0 0千赫 

通带标称 

0-4 千赫 

1.5 千赫 

3千赫 

6千赫 

衰减2倍 

<0.7 千赫 

1 • 3^* 1.9 千赫 

3.4 〜 ^4.5 千赫 

> 5.5 千赫 

衰减1，000倍 

<12千赫 

<14 千赫 

<16千赫 

< 20千赫 


16. 交叉 调制： 

有用信号为100微伏等幅波，对有用信号偏离±20千赫的调幅干扰信号为10毫伏，调 
制频率为400赫，交叉调制系数不超过30%。 

17. 自动增益 控制： 

输入电平变化10000倍时输出电平变化< 5倍。 

18. 输出 功率： 

在6000传输线输出端上非线性失真为10%时，输出功率 >1.5 伏安。 







三、电原理图说明 


1.输入电路 


收信机的输入阻抗为75欧姆。不平衡输入，与平衡输入两种。用不平衡输入时，把红黑 
两接线柱用连接片连起来即可。用平衡输入时，把连接片开路。两根天线接在红接线柱即 
可。谐振电路与天线间为电感耦合式。 

由波段开关 K 2 , 1^ 4 完成五个波段的转换。对第4, 5波段由 C 2 。， C 21 进行波段展宽。 
为了避免波段之间的相互影响，由波段开关 K 4 为不工作波段短路。在输入回路的次级接有 
“输入微调”电容器 C 30 , 可以在使用不同的接收天线时以及在整个接收频率范围内其输入回 
路获得精确的调谐。由于在输入回路的次级端接有放电器 NG ， 因此，即使收信机调谐在很 
强的输入电压上时，也不至烧毁输入回路。 I 波段输入回路加电阻，是防止自激 


2•高频放大 


高频放大共二级。第一级高频放大管 Gi 与第二级 G 2 均为 6 K 7。 二级高频放大级可以 
通过开关 K 31 ， K 32 分别进行人工增益控制或自动増益控制，在自动增益控制时同样也有一 
定的人工增益控制作用，并借以抑制交叉调制。 

人工増益控制，通过 RmRm (高频增益控制器）控制 Gp G 2 自给偏压。用去耦元件 
R 5 ， C 28 ， C 29 ， R 12 ， C 6() ， C 62 , 并馈给二级高放管 6 K 7 电子管阴极。自动增益控制 Go G 2 第一 
栅极负偏压。人工，与自动是分别进行控制。二级高频放大级的板极回路都是自耦变压器电 
路。这样不仅可以减少调换电子管时的影响且可以改善高频放大部分的前置响应。第4,5波 
段与输入回路一样进行波段展宽，展宽电容为 C 52 , C 53 , C 79 , C 81 。 不工作波段回路由开关 
K 6 ， K 8 短路。 

在报话开关 K 31 接通校准时第一级高频放大器的板压和帘栅压断路，放大器停止工作， 
避免了输入信号对校准信号的干扰。晶体校准信号是从第二级髙频放大电子管 6 K 7 栅极输 
入的。 

为了保证高频放大器的工作稳定可靠，全部高频回路的电感线圈骨架为瓷质的。同时亦 
提高了品质因素。 


3. 混频、定频振荡及变频 

混频电路由 G 3 电子管 6 U 1 的七极部分， R52 ， R53 ， R54 ， R56 ， 只 58 ，。 128 ,。 129 , C 136 , 
C 137 等部分组成外栅混频器，来自第二级高频放大级的信号电压加至第一栅。来自本机振荡 
器的振荡电压直接注入第三栅，（开关 K u ， 在“调谐”位置)。混频器的板极回路是中频晶体 
滤波器的双调谐回路。 

为了提高频率稳定度，灯丝电压是经过稳流的，帘栅压也是经过稳压的。 

当开关 K u ， 在“晶体”位置时(见图1)，由（： 131 , C 132 , C 133 , R 55 , R 59 及通过 K u 接入 
栅极的晶体接成电容三点式晶体振荡器。振荡电压从三极管板极经 C 13G 送到七极部分第三 
栅。此时加至本机振荡器电子管的板极电压被 K u 断开，本机振荡管停止工作。定频晶体振 



荡代替了连续调谐本机振荡电路。定频振荡器晶体扦孔内可以扦入 2.1 兆赫一 12兆赫频率 
范围内的晶体。 





当开关 K u ， 在“调谐”位置时(见图2)，三极管的板极电路开路，栅极由 K n 接地。三 
极管停止振荡。由 K u 接通本机振荡器电子管的板极电压。本机振荡开始工作，可以接收连 
续调谐 1.5 —30兆赫讯号。 


G 3 

6 Ui 




C90 


C6i 


R52\ 


41i 
v3 


cm 


: Q39 


[j^55 

(2> 


1^55 


/?53 

^54 


0(3T 



十例嶋 

- 





图 2 混频电路，开关 Kn 在“调谐”位置 


4. 本机振荡 


本机振荡采用了电感三点式振荡电路， G 4 电子管 6 K 4 接成三极管板极接地（通过 C 119 ) 
电路，该电路可以去掉板极对地电容对频率稳定度的影响。为了避免不工作波段对工作波段 



的影响，使用开关1^ 。将 不工作波段短路。振荡信号由阴极经 C 9Q , 直接注入混频管 6U1 的 
第三栅。 


5.中频放大 

共有 G 5 , G 6 , G 7 三 级中频放大，全部用 6K4 电子管。第一级中放的输入回路是可以改 
变四种通带的晶体滤波器，（见图4〜7)。 

其中6千赫通带时，晶体是被 K 22 短路的，晶体滤波器变成由组成的双调谐回路。 
在通带为3，1.5, 0.4 千赫时接成差接式晶体滤波器。 

这种晶体滤波器是为了提高本机的中频选择性和具有可变换通带获得窄通带的能力而设 
置的。它能够抑制无线电台的干扰和由于接收机中的起伏过程所引起的平滑干扰以及部分地 
减弱天电干扰和工业干扰。下面以图 5—1, 3千赫通带的线路图来说明它的原理。图中，混 
频管 6U1 的板极负载回路8 1 与下一级电子管 6K4 栅极的输入回路 B 2 之间，是由晶体耦合 
的，该晶体的等效电路可看做是一个串联谐振电路 C-L.R 与支架电容 C 0 相并联（图 
5—2)， C 157 (C ia 〜C 156 与它并联)是用来中和晶体电容的可变电容器，称为相位电容器。 

在3千赫通带时，^和 B 2 是调谐到中频的谐振回路，相位电容 C 159 ，C 155 , C 156 的作 
用，可自图5—1的等效电路图5—3中看出，在此图中先将 Bjl 等效为相应的电抗 Zi，Z 2 而 
将 B 2 等效为 Z 3 , 相位电容 C 159 ,C 155 ,C 156 等效为 Cjj ， 当 Ch 与 Co 平衡时(即 Ch = Co 之:- 
为便于分析起见，可假设 Zi-Zj, 则晶体滤波器的输入回路与输出回路仅通过晶体相& 
合，晶体可看做高 Q 值的串联谐振电路，此时，放大器的谐振特性，如图5—4,当 C H >Co 
时谐振曲线不对称，且出现最大衰减点，此最大衰减点的产生是由于对某一个小于晶体谐振 
频率来说，晶体串联臂呈现为等效电容 C 0 ， 而使 C H = C 0 | 则此时电桥平衡，负载中没 
有电流，（图5—5)。反之，当 C H <C 0 , 在大于谐振频率的+边，出现最大衰减点，如图 
5—6,改变 C H 数值，则可在一定范围内改变最大衰减点的位置，在整机面板上装置了“晶体 
相位”旋扭，来调节 C H , 利用它和中频通带，拍频相配合使用，可以有效地抑制邻近讯号对 
有用信号的干扰。 










对于 1.5 千赫和 0.4 千赫通带，是通过改变 h ， B 2 回路的抽头点，及回路的调谐电容来 
实现的，（见图6，图 7) 改变回路的抽头点就相当于改变了晶体的输入与输出负载，同时依 
靠改变回路 A ， B 2 的调谐电容，使二回路向相反方向离谐，当调谐回路对晶体频率失谐越大 
时，通带越窄，整机调试时适当的调节各相应调谐电容，就得到了所要求的不同的窄通带。 
以上各通带的变换是通过开关 K 20 , K 21 ， K 22 改变晶体接入 Bi ， B 2 回路的接入系数。回路 
Bi 的并联电容 C 140 〜 C 146 ， 回路 B 2 的并联电容 C 161 〜 C 165 ， 以及相位电容 C ia 〜 C 159 也随 
通带借开关 k 20 , k 21 ， k 22 和 k 23 来转换，因此各通带在电路上是独立的。 

晶体滤波器线路之后与三级中频放大器，第一，第二中放级的放大量约为8〜10倍，第 
三中放级的放大量约为30〜40倍板极回路 B 3 , ：6 4 是集总选择性滤波器，这是为了提高本机 
中频选择性曲线的矩形系数，改善60分贝衰减时的选择性之故。 R 67 , R n ， R 76 , R 82 是回路 
的匹配电阻。 











该集总选择性滤波器在原理上可近似看为三个，双调谐回路，为了提高回路的品质因 
素，采用了密封型碳基铁粉杯，而将电感线圈装在这种铁粉杯内，并靠调节铁粉芯来改变 L 
的电感也因此回路之间是采用了外电容耦合的方式，为了提高中频选择性曲线的矩形系数， 
并保证有一定宽度的通带，在集总回路中第一和第二，及第三和第四回路之间采用了紧耦合 
的方式，而在第二，第三回路之间则又采用松耦合的方式，以使三者总的谐振曲线凹谷不至 
于太深。而同时在这三级中放中又采用了同样的原理，使第一，第二组中放为紧耦合方式的 
谐振曲线，而第三级中放则为松耦合以使中放级总的谐振曲线即保证有较好的矩形系数，同 
时又不出现明显的凹谷。 

第三级中放的板回路仏则是采用外电容耦合的双调谐回路。在本机的第一，第二中放 
级分别加入了人工増益控制和自动增益控制，本机的人工増益控制是采用了改变电子管阴极 
负偏压的方法来控制中放级的放大量，而自动增益控制则是采用控制栅极负偏压的方法，这 
样的好处，是在本机处于自动增益控制的工作状态时，也同时仍可以随意的进行人工增益控 
制。 

以上两种工作状态是由 K 31 和 K 32 开关转换得到的，而第三中放级没有加増益控制，则 
是为了使它的放大量保持不变，以放大拍频信号到检波级去，为了使放大器稳定地工作，三 
级中放都分别在栅极电路中接有 R 6 2, c 175 , r 68 , c 179 ， r 81 ， c 198 帘栅电路中接有 r 65 ， 
C178 ， R74 ， C 197 ， R 85 ， C 214 及板极电路中接有 R 66 ， C 176 , R 75 , C 195 ， R 86 ， C 212 等去耦阻 
容滤波器。 

为了使中频放大器在高温、潮湿、低温等环境条件下可靠地工作全部回路的电感线圈骨 
架是瓷质的，线圈绕制后经过浸渍处理，回路中采用瓷介电容进行温度补偿，最后用金属盒 
密封。 


6. 检波、自动增益控制 ( AGC ) 

由第三级中频放大级板回路的次级输出的信号直接输入至 G 8 检波电子管 6 H 2 的一个二 
极管。 R 97 ， C 233 为中频滤波器， Rioo 是检波负载。 

自动增益控制电路是由 G 10 电子管 6 F 2 的三极管和 G 8 电子管 (6 H 2) 另一个二极管 R 96 , 
C 231 ， R 98 及 Ri 08 Rioi 组成。在电子管 6 H 2 和 6 F 2 三极部分阴极上接有来自整流器的一40 
伏电压。因 g 三极管是导通的，它的板流在 Rm 上产生与 一40 伏极性相反的电压。出厂的 
收信机在无信号(包括本机噪声）输入检波器时借 R 1 G 1 使阴极电压处于+20〜+30伏左右。 
因而右面的二极管是不工作的，也就无 AGC 电压输出。当左面二极管有信号输入时，产生 
检波作用在 R 1( m 上产生了靠近阴极端为正的直流电压。该电压经 R 96 和 R 98 分压后供给三 
极管的栅极，使栅极上荻得负偏压，且这个偏压是随左面二极管的输入信号增大而增大的。 
栅极上负偏压的增加使三极管板流下降。也即使阴极正电位下降到零时（实际上不需要到零 
电位)，右面二极管导通，就在 R 1 C 6 上产生 AGC 电压。当同轴开关 K 31 ， K 32 转换到“有 
AGC ” 位置时，该 AGC 电压通过滤波器 R 1()5 , C 237 及开关 K 31 ， 分别输送到高频和中频放 
大器去。另一路 AGC 电压传输至装在收信机背面的 CX 型7孔插座 Cn 5 的第6个插孔， 
供分集接收时使用，这样达到了延迟式自动増益控制。 



7 .噪声抑制 

噪声抑制由 Rl 02， Rl 03， C235 ， C236 ， Di 桂一^极管 2 CP 14， Ri 04 及开关 K 33 组成。可 
以抑制音频脉冲干扰。开关 K 33 闭合时，二极管1^被短路，检波器输出的音频信号经过 
C 235 , C 241 直接耦合至低频放大器。此时为无噪声抑制。当开关 K 33 断开时，检波信号通过 
噪声抑制器再输出至低频放大器。此时为有噪声抑制。 



此噪声抑制器线路是基于限幅器原理来限制已进入到机内的脉冲干扰，（如图 8) 收信机 
工作时在检波负载 Rkjd 的端点 “ A ” 处将有按信号调制深度而变化的负电压产生，此时 C 点 
的电位比 “ A ” 点低，这时二极管 Di 导电，音频信号将经 C 235 , Di 和 C 241 送到低频放大器 
去，因为 R 1 ()2 * C 236 的时间常数很大，因此在 “ C ” 点保持着二个稳定的负电压电位，形成 
一个门限电位，适当的选取 Rio 2, Rios 的比值，使二极管 Di 的阴极电位随着不超过30% 
调制深度的调制信号而变化，这样当 “ A ” 点出现高调制峰值的脉冲信号时，它经 C 235 传到 
“ B ” 点，而此时的 “ C ” 点，因为 R 1()2 , C 236 的时间常数大，来不及变化，于是在此瞬间使得 
二极管 Di 的阴极电位低于了阴极的门限电位而变为瞬间不导电，这样就起到了抑制脉冲干 
扰的作用，参看图9，图 9( a ) 表示有用信号的低频输出电压的波形，图 9( b ) 表示干扰未被 
限制时的有用信号与干扰的波形，图 9( c ) 表示干扰被噪声抑制器限制后的有用信号和干扰 
的波形。 
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图 9 噪声抑制器电压波形的图解 


8.拍频振荡 

G 9 电子管 6 J 1 与 R 95 ， C 224 ， C 226 , C 225 回路 B 6 组成电容三点式电子耦合振荡电路。 
c 225 可以用来调节拍频频率，使拍频在600 土 5千赫内进行调节。当开关 K ： 32 在“报”位时， 
电子管 G 9 板极电路接通振荡器工作。振荡信号通过支架电容耦合至 G 7 电子管的栅极上进 
行放大送封 G 8 的屏极与外来等幅信号进行差拍。 

为了减小拍频振荡的空间幅射，对拍频部分进行了屏蔽措施，它以微弱的拍频信号输送 
出来，再往第三中放级放大，这样在检波小屏上的拍频振荡强度约在 4 〜 6 伏，从试听中证 
明，适当的选取该拍频振荡强度，可以改善收听等幅信号时的清晰度，对分辨不同类型，不 
同强度的信号与干扰，减小组合干扰有很大的关系，该机经实践试听，通过试验，选取 4 〜 
6 伏，是认为在一般工作情况下的优选值。该机今后工作在不同的用途中，可按各具体情况， 
还应该进一步认识，进一步试验，以提高等幅信号的清晰度，使用时可通过更换 r 92 的数据 
来改变拍频振荡信号的强度。 

与本机振荡部分一样，为了减少电源电压变化引起拍频振荡频移，灯丝电流和板极电压 
是采用稳压电源的。为了进一步改善温度对频率稳定度的影响，该回路采用铜质调节杆来调 
节电感， 回路 B 6 并由瓷介电容器进行温度补偿，同时回路％是密封的。 
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9. 低频放大 

低频放大共有二级，第一级 G 1() 电子管 6 F 2 五极部分作电压放大，当五极部分作电压 
放大，可得到较大放大量。第二级 Gn 电子管 6 P 1 作功率放大，它有较大的动态范围，当 
有大信号输入时，不至于使 6 P 1 电子管阻死，又有较大输出功率使输出信号清晰，坚实， 
而丰满。从输出变压器 B 7 的次级取一个音频电压通过 R 134 馈给电压放大管阴极，作电压负 
回授，通过电压回授使输出信号失真度大大减少，使输出信号更清晰。输出变压器 B 7 的一 
个绕组将音频电压馈送至二副 TA - 4低阻耳机的插座 CZ 3 和 CZ 4 。 另一个绕组馈送音频电 
压给600欧姆输出线的插座 CZ 6 的第1、7插孔以及02 5 插座输出功率在 1.5 瓦以上。为了 
防止不接负载而损坏电子管、输出变压器， C 248 电容器，在 CZ 6 插座上接有负载电阻 R 136 。 
当插头插上后，负载自动断开。 

10. 晶体校准，电路检查，波段指示及其他 

G 12 电子管 6 K 4 三极接成电子耦合晶体振荡器。利用谐波进行校准，30兆赫时利用60 
次谐波，所以在高频端信号较弱，为了在30兆赫有较强的校准信号，利用五极管进行放大。 
板极采用电感作为负载。这样在30兆赫有较强的晶体信号输出。在高频率点上是解决了这 
个问题，但是对低频端带来了较多的信号点，不是在校准点上有时也出现校准信号，这是谐 
波信号不是真正的校准信号，但是只要把中频增益减小些，还是能区别校准信号与非校准儈 
号的差别。真正的校准点上信号较强，在耳机中得到声音较强。我们就采用了 30兆赫，较强 
讯号输出措施。因此该振荡器能每隔500千赫提供一个校准信号。当报话开关开至校准位置 
时 6 K 4 电子管板极电路接通，校准信号通过 C 122 输送至第二级高放的栅极，可用以校准度 
盘的刻度。这时为了防止外来信号干扰断开了第一高放正电压，停止了第一高放工作。 c 255 
用以校准晶体振荡频率的微量变化。 

“电路检查”借收信机面板上的电表捡查收信机各部分工作是否正常。通过开关 K 35 分别 
检查供 G 3 , G 4 , G 9 使用的 6.3 伏稳流灯丝电压。供给上述电子管以外的全部电子管使用 
的 6.3 伏交流灯丝电压。+250伏板路与帘栅电压，及输出变压器迅输出的音频电压。其中 
二个 6.3 伏和音频交流电压都通过晶体二极管 D 3 , D 4 , D 5 及负载电阻 R 152 , R 153 , R 154 进 
行整流后接到 CB 电表。而 R 151 为降压电阻。电子管 G 3 , G 7 , G 9 , G lc ， G in 是电表接入 
在各阴极电路中采用分压方式，分别在 R 5 4, R 84 , R 9 4, Rl23, R 132 电阻上取得直流电压予以 
检查以上电子管板极，帘栅极电流是否正常，电表指针在“黄”方格内为正常工作者。电子管 
g 19 g 2 * g 5 , g 6 是受到高频增益和中频增益控制，而是控制这些管子阴极电压，所以管 
子上的电压是变化的。又是电子管 Gi ， G 2 * G 5 , G 6 阴极通过去耦元件后并联使用，所以 
电表无法接入。我们采用帘栅极电压测量法。当电子管正常工作情况下，电子管帘栅极电压 
是一定的，通过降压电阻 R 6 , R 13 , R 6 4, R 73 。 所以电表指针也在“黄”方格内，（这时的增益 
控制是最大位置，也就是电位器向顺时针方向旋到底)，当电表指针低于或高于“黄”方格者均 
为电子管工作不正常。电子管 G 4 是振荡管子，阴极上也无法接入电表电路，也同上面一 
样，通过降压电阻 R 22 接入板极回路，达到检查电子管工作是否正常。“波段指示”与波段开 
关同轴的开关 K 3 S ， 指示灯 ZDiwZDs 组成。随着波段转换，指示灯相应地被接通。达到每 
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一个波段有每一个波段指示。“半双工”开关 K 25 在单工位置时，二级高频放大级与三级中频 
放大级的板极，帘栅极，和混频级板极上得到正电压，收信机正常工作。当开关 K 25 在“半 
双工”位置时，二级高频放大级与中频放大级的板极，帘栅极和混频级板极上电压断开收信 
机停止工作。此时，收信机受装在收信机背面 CX 型七孔插座“半双工引出线”的外接控制器 
控制，以达到半双工工作的目的。 


11 •整 流 器 

整流器输入为50赫，电压为190, 200, 220, 240伏四种，根据电源电压随时可以调整。 
这四种电压有交换接触器 BX 进行电压转换。出厂时整流器输入电压置于220伏，使用的熔 
丝为2安培，更换熔丝时只要把交换接触器，向逆时针转换到一定角度时熔丝自动跳出。（注 
意:更换时拉掉电源）。整流器通过接有 CZ 型插头和插座的连接电缆将电源供给收信机。 

开关 K 3 ()1 是为了接通整流器用的。整流器的接通也可以由收信机面板上的“电源”开关 
K 34 进行。 

为了增加收信机使用寿命，节约用电，又不影响及时使用效果，本机增加了守候开关， 
他是在电路上 B -通地端，串接了 K 37 , 它主要任务是，暂时停止工作时可以断开正电压，达 
到使正机在守候状态下。 

该整流器设计时以半导体二极管代替了电子管二极管，这样减轻了整流器重量，缩小了 
体积，减少了电源消耗功率与温升。 B 3C1 电源变压器共有五个次级绕组，接有 D 6 , D 7 桂二 
极管 2 CP 14(200 伏100毫安极限值）的绕组为 一40 伏偏压电源， C 307 , C 309 , R 30 i 组成滤波 
器。整流电路接成全波整流。 

接有 D 8 , D 9 ，D 1G ，D n 硅二极管 03Z4(2CP24)(400 伏300毫安极限值）的绕组为 +2x 
250 伏，+150伏接成桥式整流电路，其中由桥式整流输出后通过 C 3 ⑽ 扼流圈 Ltl ， C 310 ， 
组成的滤波器输出的+250伏电压，供给音 频放大 器 G 1() ， G u 作板极电源之用。因音频放大 
器需用电流较大，尤其是功放管，为了保证整机稳定性，所以它的用电单独供给。 

在桥式整流电路的输出端经 C 312 , Lt 2, C 311 , 组成的滤波器输出+250伏电压，供给 
Gi , G 2 , G 5 , G 6 , G 7 , G 12 等电子管的板极和帘栅极电源与 G 3 的板极电源。而十150伏稳 
压是在扼流圈 Lt 2 后经降压电阻 R 3()6 而输出的， G 15 稳压管 WY -1接于输出端，以稳定150 
伏输出电压；供给0 3 帘栅极和 G 4 , G 9 , G w 的三极部分板极电源。接有 G 13 稳流管 WL 8 P 
的绕组是供给 G 3 ， G 4 ， G 9 5 个电子管作为 6.3 伏灯丝电源使用的， R 3 Q 3 和 R 3 C 4 作为调节 
其输出电压用的，使用了稳流管。另一绕组直接输出 6.3 V 灯丝电压供给 Gi ， G 2 ， G 3 , G 6 , 
G 7 , G 8 , G 10 , G n , G 12 等电子管灯丝，由于有些电子管灯丝与阴极有漏电现象产生比较大 
的交流声和调制交流声，为了减少交流声及调制交流声，灯丝是不通地的，通过电阻 r 302 ， 
R 305 加有正电压。电容器 c 313 作灯丝上的高频傍路。接有 CZ 的绕组供收信机照明灯使用。 
整流器内的全部电介电容器，和扼流圈全部是密封的，电源变压器经过真空浸溃，因而保证 
了使用可靠性。 
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四、装 置 

1•安 装 

安装时必须考虑到收信设备背面的连接装置连掾和使用方便，故在收信设备背面须留一 
些空间以便利操作。 

装车装舰：收信设备应该带有减震架。可用螺钉将收信机与整流器安装在桌上。（整流 
器亦可安装在桌下)安装尺寸见图8。 



面板 面扳 


图8安装尺寸 

固定使用：为了使用上的方便，可将收信机与整流器底下的减震架卸下来。减震架与收 
信机，整流器的连接是用螺钉连接的。同时，尚配套生产一种带支脚型减震器的收信设备专 
供固定使用。 


2•外 接 

(1) 电源线（1)。在整流器的背面，用一个二芯插头与交流电源连接。 

(2) 收信机电源。通过连接电缆 （2) 将收信机与整流器接通。插头座 （3) 分别在收信机 
背面。 

(3 ) 天线输入。在收信机背面装有接线柱 （ 4 )。 

(4 ) 接地。在收信机背面装有接地接线柱黑色 （ 5 )。 

(5 ) 耳机。二副二孔插座在收信机面板的右侧 （ 6 )。 

(6) 输出线（7)。包括600欧姆音频输出，半双工输出和自动增益控制输出。它与收信 
机背面的7孔插座连接 （ 8 )。并附600欧姆单独音频输出耳机插孔(19)。 

3 .结构说明 


(一)无线电接收设备的组成： 

(1 ) 概述： 

无线电接收设备是由收信机、整流器、连接电缆等主要整件组成的。在收信机底下装有 
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减震器能消除在使用时的震动。无线电设备是采取薄铝板构成的结构。故设备的自重较轻， 
体积小。在战术上便于移动。为了使机器的频率稳定度高，在结构上釆取独立供电装置（整 
流器)频率度盘是随机用照相法拍摄的度盘。度盘是装在机器的正中，在右面装上微分度盘， 
可以把光学度盘的频率展宽使操作者很快辨出电台和较精确读数。面板上的旋扭布置均称， 
操作方便，主调旋扭的轴上装上锁紧装置，不使度盘受外来干扰而移动频率，在光学度盘中 
间装波段指示灯，指示灯与波段转换开关是同步工作的，现将各整件分别叙述。 

(2) 收 信机： 

收信机是接收设备中主要部分，它有高频单元，联合单元，度盘传动机构，面板组件， 
指示灯，四连可变电容器，定位装置，带衰减器，机箱等组成。 

1. 高频单元部分 

高频单元部分是由上高频和下高频二个部分组成。 

A ) 上高频部分(27〉是用铝板冲制出盒形为主体，中间装有二个高放级回路及本机振荡回 
路用铝板盖起来作屏蔽。 

B ) 下高频部分 (25) 是采用铝合金压铸成形，它装有高频回路与波段转换开关片，各个高 
频回路都用铝板制成的屏蔽罩用螺钉紧固在铸件上。 

2. 联合 单元： (24) 

联合单元的主体是铝冲制件大底座，它由混频、中频放大器、低频放大器、功率放大器 
等组成，中频放大器的中频滤波器的元件是密封装在铝冲制件盒中，其他元件通过接线架安 
装在大底座上，并用盖板盖住。 

3. 衰 减器： (29) 

以铝冲制成盒形为主体的外壳，把转换开关及元件都装在此外壳中间，在旋扭的一面有 
衰减数字指示，另一面装有四个接线柱为输入输出，黑接线柱为地线，用连接电缆一端的插 
头插入衰减器输出，另一端插入收信机输入端，电缆线外皮为通地连接。使用时可把外壳用 
面板上螺钉紧固在收信机的面板上左右上角。 
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4. 度盘传动 机构： （9) 

度盘传动机构是完成频率度盘的展宽，它是用薄板正齿轮组成各级传动，在主轴上装有 
惯性飞轮能快速转动，各组齿轮用螺钉支承在二块装置板上。 

5. 面板 组件 ： (ID 






面板与大底座的连接是经过左右支架用螺钉紧固在大底座上，在面板上装有二只把手便 
于搬运机器，以及在修理时能保护旋扭不使机器碰坏，面板的正面装上电位器，开关等元 
件 。 

6 . 指示灯装置： （12) 

指示灯组件是以胶木架为主体，它装有五只指示小电珠，同时在支架上装上二只照明小 
电珠，随着波段的转换而同时改变指示灯的指示，用二只螺钉紧固在面板上。 

7. 定位 装置: (13) 

定位装置是板结构，用4只螺钉紧固在下高频铸件上，一端装旋扭，另一端接高频开关 
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轴，波段定位与指示灯同步。 

8 . 机箱: (14) 

机箱起屏蔽与保护收信机作用，为了减轻重量用铝板制成外壳，为了加强钢度，在机箱 
内加了几条加强“筋”，收信机滑动轨道是用钢板制成，在机箱的底部装有减振架，根据使用 
需要亦可以拆卸。为了搬运方便，在箱底左右二边装有把手块。 

9. 整流器: (28) 

整流器是用薄钢板冲制成形，它由底座，上、下外罩组成。元件安装在底座上，发热元 
件都装在底座的上平面上，电介电容器，硅二极管，电源变换装置等都装在底座的下面。外 
罩上冲有散热的“百 叶窗％ 同时装有护手带，能取出稳流管和稳压管的小窗口，下外罩上装 
有可拆卸的减振器，在面板上装有指示灯，电源交换开关等。在背后装有电缆插座。 

10. 主调可变电容器： (15) 

主调电容器共4连每二连装在一只铝制的盒中，它安装在上高频单元的左边，用4只紧 
固螺钉与下高频单元相连接。每二连之间的连接是通过万向连轴器传动（16)。主调电容器与 
传动机构也用万向连轴器连接。 

11. 注意事项： 

A ) 收信机抽出机箱时首先应把背后电缆插头拔掉，再拧开面板上4只螺钉，然后平直 
抽出机器，不允许把机器擅起后抽出来，以免碰坏度盘传动机构齿轮。 

B ) 寻找元件时可根据原理图，从原理图中找出元件代号然后找盖板上印制的元件代号， 
找到元件代号后即在盖板的下面。 

C ) 高频部分的屏蔽罩特别是本机振荡部分的屏蔽罩 （17), 盖板 (22) 不准许随便拆卸，理 
由是会影响分布参数的变化其后果是引起频率偏移，影响光学度盘的准确性。 

D ) 传动机构各个拉簧及压簧不准许随意调整以免影响其性能。 

五、使 用 

1- 收信设备的预先检查 

用连接电缆将收信机与整流器连接起来。整流器输入电压调至额定使用电压（标志在整 
流器面板上标有电源电压的交换接触器上)。接上耳机，接通电源。收信机面板上的“电源” 
开关在“通”位置，守候开关放在工作位置。此时度盘的照明灯与波段指示灯就亮了。用“电 
路检查开关”检查各级工作情况。在 “6.3 稳”，测量位置时，电表指针应在 “6.3” 所在刻线上。 
否则，应将整流器面板上标有“灯丝稳压”的旋塞打开，用起子调节电位器，使指针在 “6.3” 
刻线上，在 “6.3” 测量位置时，指针应在标有 “6.3” 符号的扇形范围内。测量 “250” 指针应在 
红色扇形范围内。此时“高频增益”“中频增益”在最大增益位置，在 “（1)” …… “(11)” 测量位 
置时，指针应在橙色扇形范围内，不能超过或低于范围。若有超过或低于此范围则工作不正 
常。测量“（1)”，“报话”开关不在“校准”位置，“高频増益”在最大增益位置。测量“（2)”， 
“高频增益”在最大增益位置。测量“（3)、 （4)”， “调谐”“晶体”开关应在“调谐”位置。测量 
“（5)、（6)、（7)”，“中频增益”在最大增益位置。测量 “（9)”，“报话”开关应在“报”位 
置。测量“(音)”随高、中、低频增益位置而改变。 
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如上述检查满足要求，则收信设备为工作正常，耳机内出现了噪声，可以接上天线进行 
收信。 


2. 面板上旋钮功用 

(1) 旋钮1，波段开关旋钮是转换频段所用，它控制着整个电路，用轴转换不同频段的 
输入回路，高放1回路，高放2回路及第一本机振荡回路共分五个频段，频率划分是 1.5 — 
3，3—6，6—12，12—20，20—30兆赫。 

当你把波段开关开在某一个频段位置上，这时度盘刻度上就打出一个亮的方块，照明了 
这个频段 刻度， 便于找自己所需要频率点。 

(2) 旋钮2调谐旋钮是控制四连可变电容器旋转，调整所需要谐振频率点。它旋转108 
转使可变电容器旋1转，它对百分度盘讲它旋转 2.25 转,百分度盘旋转1转。它对刻度盘讲 
它旋转 57.4 转，度盘转1转。由于调谐旋钮与可变电容器旋转比很大就容易得到准确的调 
谐。（例如需要 9.255 兆赫频率点我只要把波段开关开在 6-12 兆周频段上调谐旋钮旋到 
9.255 兆赫上是非常方便找到 了）。 而调谐轴上并装有 飞轮。 并可迅速寻找频率点。 

(3) 旋钮3,是“报话”开关是控制第二本振工作，和自动增益控制与人工增益控制。以 
及控制晶体校准电路。 

a . 当“报话”开关开在“报”人工或自动位置，第二本振高压接通，第二本振开始工作，送 
出600千赫差频讯号与600千赫中频，进行差拍这时可接收等幅电报。 

b . 当“报话”开关开在“话”人工或自动位置，第二本振停止工作这时可接收调幅电话或 
调幅电报。 

c . 当“报话”开关开在“报”或“话”在“人工”位置时，这时的收信机的増益是由人工控制、 
旋动收信机高频増益，中频増益及低频增益旋钮。能使收信机增益增大或减小。（反映在耳机 
上就是声音大或小)。 

在使用人工增益控制时接收微弱信号，可以发挥收信机最大增益，使耳机里得有较强的 
声音。当接收信号邻近有较强信号而引起交叉调制干扰时可控制高频増益使交叉调制干扰减 
小或消除。 

d . 当“报话”开关开在“报”或“话”在“自动”位置时，收信机自动增益起作用，在接收远 
地电台时，信号电平的起伏可得到很大改善，当“高频增益”“中频增益”在最大位置，用“低频 
增益”控制来调节音量，这时的“自动”增益控制作用最大。 

e . 当“报话”开关开在校准位置时，晶体校准电路开始工作，为了避免外来信号干扰切断 
第一高放高压使第一高放停止工作，利用500千赫晶体振荡讯号的谐波在度盘上每隔500千 
赫有一个校准点(如15, 2, 2.5, 3, 3.5 ……兆赫）进行度盘校准。因利用500千赫高次谐 
波，有足够强的讯号在高频率进行校准，所以在低频端出现更强的校准讯号收信机往往会出 
现付波讯号不在校准点上出现校准讯号尤其是第1波段与第2波段，当出现这种现象时只要 
将增益控制，控制的低一些，这样真正的校准讯号还是很强，还是容易辨别校准讯号，在校 
准点上进行校准。 

(4 ) 旋钮4是输入微调是并联在输入谐振回路内。可以在使用不同的接收天线时以及在 
整个接收频率范围内输入回路获得精确的调谐。提高整机的灵敏度与选择性。在一般使用时 
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旋钮放在中间位置(指向中间一个白点上)。 

( 5) 旋钮5是电路检查开关，是检查各级电路工作是否正常。当开关指向 “6.3” 伏是检查 
各级所用灯丝电压是否正常，在正常的情况下电表上有 “6.3” 伏的指示，当开关指向 “6.3” 伏 
(稳）是检查 G 3 ， G 4 ， G 9 所用稳流灯丝。当开关指向 “250” 伏时电表上指针应在红色扇形 
内，表示整机各级电子管板极所用正电压正常。 

当开关指向 （ 1 )( 2 )( 3 )( 4 )( 5 )( 6 )( 7 )( 8 )( 9 )(10)(11),电表上指针应在黄色扇形内，高 
于或低于均为不正常者 。 注： （中放増益与高放增益在最大位置，“报话”开关在人工位置。） 

面板上注的 （1)( 2 )(3) 等是标示 Gi , G 2 , G 3 等电子管。当开关指向（音)时，电表的 
指针随着耳机上音量的大小而改变。 

( 6 ) 旋钮6是晶体相位调节，调节中频晶体滤波器上晶体相位，在通带内有邻近电台干扰 
时调节晶体相位使干扰电台进行衰减，改善了通带内选择性，提高了收信机收听效果。注 ：（ 通 
带开关在3千赫， 1.5 千赫， 0.4 千赫时晶体相位调节是起作用的。通带开关在6千赫时晶体 
相位调节是不起作用）。在一般情况下使用，旋钮放在中间位置，也就是旋钮箭头对准白点。 

(7) 旋钮7是拍频微调，它是改变第二本振振荡频率的，以600千赫为中心频率，左右 
偏调±5千赫，工作人员根据自己需要，可以调节此旋钮改变音调。在一般使用时应放在中 
间位置(旋钮箭头对准白点)。 

(8) 旋钮8是通带选择开关分6千赫，3千赫， 1.5 千赫， 0.4 千赫4种，在一般使用时 
开在6千赫位置，这时通带较宽音调较好。尤其是接收调幅话，否则会降低语言的可闻度及清 
晰度。 当接收等幅报时有邻近电台干扰，这时开关可以转换到3千赫， 1.5 千赫 ， GA 千赫等 
狭通带。配合调谐旋钮与拍频旋钮及晶体相位旋钮可以有效地分隔开有用信号与干扰信号。 

(9) 电源开关9是总电源开关与整流器上电源开关并联使用，整流器开关在“断”位置 
时，电源开关9才起作用。 

(10) 电源开关10是(守候开关)控制整流器桥式整流网路通地端的，它应用在收信机暂停 
工作时开在守候位置这样可以增长电子管寿命，节约用电，需要立即工作时，只要开关开在 
工作位置，机器就开始工作，不需要电子管预热时间。 

(11) 旋钮11是中频增益控制，是控制中放1，中放2自给偏压，电位器向逆时针方向 
旋，阴极电阻减小，自给偏压增加，增益就下降，在一般使用时旋钮上箭头指向 i 以上位置 
根据外来信号强弱随时进行调整。 

(12) 旋钮12是高频増益控制，是控制高放1，高放2自给偏压电位器向顺时针方向旋， 
阴极电阻减小，自给偏压减小，高放增益增加，在一般使用时旋钮向顺时针方向旋到底，当 
邻近有大功率电台产生交叉调制干扰时可以控制高频増益使交叉调制干扰减小或消除，听到 
清晰的有用信号。 

(13) 旋钮13是低频増益，是控制栓波回路音频电压输出多少，再加到低放栅极进行放 
大 0 在一般情况中“报话”开关在“人工”位置，低频增益旋钮向顺时针方向旋到底也就是低频 
增益最大位置。在“报话”开关自动位置，最好把高频增益，中频增益放在最大位置，来控制 
低频增益使耳机上得到适当音量。这样可以得到较好的自动増益控制。 

(14) 开关14是“噪声抑制”它是控制“噪声抑制”电路，抑制低频脉冲干扰在一般正常接 
收时，开关在“无”位置。当在耳机中听到雷电，电火花(如内燃机上发出的电火花)和工业上 
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电火花等脉冲干扰，可将“噪声抑制”开关接到“有”位置，能抑制脉冲干扰。 

(15) 开关15“调谐”“晶体”开关，当开关接在“调谐”位置时，接通第1本机振荡工作，这 
时可接收连续调谐 1.5 —30兆赫信号。当开关接在“晶体”位置时第1本机振荡停止工作，此 
时不能接收连续调谐信号，当机内插上 2.1 —12兆赫晶体振荡频率，可接收 1.5 — 11.4 兆赫 
定频通信。例如机内插上振荡晶体，振荡频率为5兆赫，这时可接收 （5 兆赫一 0.6 兆赫= 
4.4 兆赫，式中 0.6 兆赫是本机中频放大器中频频率 )4.4 兆赫固定信号。但波段开关应接在 
3—6兆赫频段，调谐旋钮旋到刻度为 4.4 兆赫上，才能接收清晰固定的信号。 

(16) 旋钮16锁紧旋钮是锁紧调谐旋钮装置，当接收到一个信号时，而接收时间较长，可 
以用锁紧旋钮把调谐旋钮锁住，使这个接收频率固定在这一点上。 

(17) 游标锁紧及游标校正，是用来频率度盘的刻度校准因它是机械校正，只能校正收信 
机内度盘传动机构面板底座和整机受长途运输，环境温度突变等机械因素所产生之微量的频 
率刻度变化，而对本机振荡管，混频管的更换接线变动等电参量的变化不能校准。校准步骤 
参见6频率度盘的刻度校准。 

U8) 天线输入衰减器18是电容所组成衰减器，当收信机在使用时有很强邻近电台干扰影 
响小信号的接收。尤其是夜间的广播干扰。用高频增益来抑制还不能达到要求可用天线输入 
衰减器，来达到要求根据不同干扰大小用不同衰减倍数来达到要求。使用时只要把天线接到 
天线输入衰减器上，输入两个接线柱上，再用天线输入衰减器连接电缆插在衰减器上输出接线 
柱上，另一端插在接收机天线输入端，但黑色接线柱为通地点，电缆线外皮为联接通地点的。 

3. 接收等幅电报信号 

开机预热半小时。 

( 1)“报话”开关在“无”自动增益控制，“报”位置； 

( 2 ) “调谐”一“晶体”开关在“调谐”位置； 

(3 )“ 噪声抑制”开关在“无”位置； 

( 4 )“ 通常选择”在 “6KC” 位置； 

( 5 )“ 波段”开关在需要波段位置；调谐旋钮调节至需要接收频率点上，并用“锁紧”装置 
锁紧； 

(6 ) “高频增益”及“低频增益”在最大増益位置。调节“中频增益”使耳机中输出适当音量； 

(7 ) “输入微调”调节至使输出最大(可借电表指示〔音〕位置)位置； 

(8 )“ 拍频”旋钮调节至在耳机中得到需要的拍频输出 位置。 

4. 接收调幅电报或电话 

开机预热半小时。 

( 1 ) “ 报话”开关在“无”自动增益控制“话”位置。 

(2) 〜 （7) 同3。 


5. 定频接收“报”、“话” 

将晶体插入收信机底座上的插孔内，可插入在 2.1 —12兆赫频率范围内的晶体，将“调 
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谐”一“晶体”开关转换至“晶体”，这时晶体固定频率振荡器代替了可变频率振荡器，进行定 
频信号的接收，其余各旋钮的位置参看3、4。 

6. 频率度盘的刻度校准 

本机设有机械校正，只能校正收信机内度盘传动机构面板底座和整机受长途运输，环境 
温度突变等机械因素所产生之微量的频率刻度变化而对本机振荡管，混频管的更换接线变动 
等电参量的变化不能校准。 

校准按下述步骤进行： 

( 1)“报话”开关在“校准”位置； 

( 2 )“ 拍频”旋钮在“ •”位置； 

( 3 )“ 调谐”旋钮在每隔500千赫的频率(如1.5, 2, 2.5 ……30兆赫)上听到差拍（在主 
要谐波外还可能听到不在上述频率上的其他组合频率信号，它们比校准器谐波强度小，这时， 
为了将其区别开来，降低高频增益或降低中频增益；使组合频率信号下降，而校正器谐波清 
楚地分出来)，然后调节调谐旋钮使耳机输出端获得零拍的方法在每频段检查高低端二点刻 
度，如发现五个频段游标刻线与在校正点刻度之间的偏差角均在刻度的一侧，大小大致相 
近，则就在偏差角较小的频段上进行； 

(4 )调节调谐旋钮在校正频段的低端获得零拍； 

( 5) 用起子松开“游标锁紧”，调节“游标校准”使游标刻线与频率度盘上的校正刻度线重 
合，锁紧游标，即校准完。 


7. 半双工及输出线的使用 

(1) 将收信机底座上靠近 G 3 位置的“单工”开关，转接至半双工位置； 

(2) 将输出线接于收信机的背面七孔插座上。其中二根红色(或黄色)线接至控制器，就 
可进行半双工工作； 

(3 )用收信机进行转播时，可从输出线的二根绿色(或蓝色)线将音频信号转接出去； 
(4) 几架收信机进行分集接收时，自动增益控制电压从输出线的白色线上转接出去。 

8. 使用自动增益控制 

在接收远地电台时，由于电离层传布影响信号电平的起伏很大，这时收信机按3、4调谐 
好后，就需将“报话”开关转接至“有”自动増益控制位置。此时高、中频增益旋钮应最大位 
置。用“低频增益”控制来调节音量。这时对自动增益控制作用最大。使用有自动増益时， 
高、中频增益旋钮还是同样起作用的。但是高、中频增益不是最大位置时，自动增益控制作 
用就会减小。 


9. 提高收信机抗干扰能力 

(1) 对邻近干扰电台的抑制。若邻近电台频率进入了通带之内，引起了干扰，可以将 
“通带选择”开关转换至3、1.5、 0.4 千赫等狭通带。配合调谐旋钮与拍频旋钮，晶体相位旋 
钮可以有效地分隔开有用信号与干扰信号。但在收话时最好使用“6千赫”通带，否则会降低 
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语言的可闻度及清晰度。 

当邻近干扰电台信号很强时，产生了交叉调制。这时工作种类接至“无”自动增益控制。 
用“高频増益”控制降低高频增益至消除干扰为止，还不能消除时可接入天线输入衰减器，使 
用方法参看 2-(18) 天线输入衰减器。 

(2 ) 对天电及工业干扰的抑制，将通带选择开关置于狭通带位置也能有效地降低这些干 
扰影响。 

(3) 抑制低频脉冲干扰。当在耳机中听到雷电，电火花等脉冲干扰时可将“噪声抑制”开 
关接到“有”位置能抑制脉冲干扰。 


六、维 修 

由于开关，度盘传动机构等部件有一定的使用寿命；经常的维护可以做到以防为主以修 
为辅，使收信设备经常处于正常的工作状态。 

1. 收信设备使用时注意事项 

维护收信设备首先在于正确的使用，特别提出下列几点需在使用时注意。 

(1 ) 收信设备在装车使用时应带有减震器。 

(2 ) 在变动整流器电源电压更换保险丝和转动交换接触器时应切断电源。 

( 3 ) 尽可能地少拆卸收信机（特别是本机振荡高频回路的屏蔽罩及混频部分。晶体滤波 
部分的走线，必须在修理厂大修时才能打开或处理)，以免拨动了走线影响度盘的刻度正确 
度，使回路失调与通带变化等。 

(4 ) 调谐旋钮轴上具有惯性装置故调谐时用力不要过猛避免撞坏齿轮。 

(5 ) 各种开关都有一定的旋转角度在旋转时也要注意定位。 

(6 ) 收信设备工作期间应接上耳机等负载。 

(7) 电子管 G 3 ， G 4 ， G 9 不能单独拨去一个或二个，否则其他管的灯丝电压骤增会烧毁 
电子管灯丝。 


2. 开关的维护 

工作和转换时具有高压的开关接点，时间久后要碳化，收信时会增加噪声。因此要用酒 
精擦去。在擦洗波段开关(本机振荡部分禁止打开)，通带开关时严禁拨动导线位置。 

3. 度盘传动机构的维护 


(一)维护： 

为了维修方便，故在设计时采用了开放式结构，重量轻，修理方便，加工工艺简单，在 
前后装置板上及齿轮的幅平面上开了几个大孔，由于开放式结构以及在齿面上涂以润滑油， 
日久后会染上尘埃，使它在转动时增加了磨损，因此要定期(如半年)检查或擦去尘埃，在清 
洗过程中要注意不要碰毛齿面，各中心螺钉及搓动拉簧及压簧不随便调整，以免影响传动机 
构的性能，经过清洗后在齿面上涂以润滑油（801)。 
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B . 搓牙数： 

a ) 轴2 163牙压缩2牙〜 2.5 牙 

b ) 轴3 163牙压缩3牙 

c ) 轴3 106牙压缩3牙 

d ) 轴5 156牙压缩3牙 

e ) 轴5 188牙 拉 4〜5牙 

f ) 轴7 70牙拉 5〜6牙 

C . 注意 事项： 

( 1 ) 拉簧及压簧拉开的方向及压缩的方向都按照搓牙图箭头方向。 

(2) 100牙中有个红点小孔必须对准前置板槽的中心，将阻板靠在支柱的一边，若有不 

前置板内1 0 0牙中有红点小孔对准其中心 

阻极 
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(二) 修理： 

1. 概述： 

度盘传动机构是采用薄钢板做成齿片及前后装置板，传动形式用正齿轮多级传动，每组 
齿轮固定的方法是用螺钉支承在必4的钢珠上，再用螺帽拼紧，齿轮的精度采用8级 -DbJB 
305-62节圆的跳动量采用7级标准，在拆卸过程中不允许碰毛齿面及中心螺钉拆卸下来的 
零件存放时不要互相碰撞滚动轴承的钢珠，不要调错，若调错后会影响装配及性能。 

2. 传动图及搓牙 要求： 



裝百分度盘轴 


6 


5 



3 


2 

1主调轴 



准时，允许调整支持螺钉，然后拆卸阻板上的销钉，机构经维修后安装必须按照拆卸时方位 
进行，否则会影响频率刻度，或调不好机器。 

(3) 不允许随意调整搓牙数。 

3. 按照原来的方位进行装配。 

说明： 

1. 注意滚动轴承的钢珠安放在原来拆卸轴承上不要装错，钢珠一定要放在滚道上。 

2. 188牙处轴上的6025轴承的内环不易装进要注意。 

3. 70牙一组齿轮轴二头长度差值不大，要注意把长的一端放在朝度盘的方向。 

4. 调整各组齿轮的 位置： 

(1 ) 首先调整滚动轴承的螺丝(法兰盘)要调到适当位置，不宜过紧、过松，然后将螺帽 
并紧。 

(2) 调整各中心螺钉，要调到适当位置时把螺帽拼紧。 

( 3 ) 在连接四连电容器的轴端加上 4KgCm 的力矩。 

(4) 装上微分度盘。 

( 5) 在主轴上装上指针伸向微分度盘。 

(6) 缓慢转动主轴若指针与微分盘的线条是同步移动，则该机器是好的，（在一格的位 
隙误差内），若不是同步移动或差距很大可以再调紧。各级的中心螺钉在微分度盘处增速机 
构中各中心螺钉调得太紧会影响位隙或微分度盘有死点。 

4. 收信机的调正 

如因收信设备长期使用，经剧烈振动，冲击，调换零件等引起回路失调，从而降低了性 
能，则可按下列步骤调正收信机。 

(1) 调正中频谐振 特性： 

接线如图15,收信机“报话”开关在“人工”，“话”，“中频”增益最大位置。 GB -1 在 
负直流电压测量位置，量程为 “3伏”。调正前用电烙铁将中频变压器密封小圆盖除去，用 
预热的起子使变压器调节杆周围封腊熔化，使能旋转，待其冷却至室温，接着按下表进行调 
正。 
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图15调整中频谐振特性方框图 
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如通带达不到，使变压器回路向600千赫 
二旁失调办法来调整。 

如通带达不到，用使变压器回路向600千 
赫二旁失调办法来调整。 

如通带达不到，用使变压器回路向600千 
赫二旁失调办法来调整。 

赫空1錄鏢』黔___千 

如通带达不到，可调节 c 14D , 使回路失调 
来达到。 

如通带达不到，可调节 c 163 , C 144 使回路 
失调来达到。 

失絮湯 |r 到，可调节‘〜 4 使_ 

鳅 

GB-1 指数最大。 

*2 倍衰减通带为 14 〜 18 
千赫。 

名 Siilf *°7 〜9千赫。 

GB-1 指数最大。 

2倍衰减通带为 6.4 〜7千 
赫。 

调节^ B 2 GB-1 指数最 
大。 

调整 c 155 使无穷大衰减点 
在1,000倍衰减频带之外。 

2 倍衰减通带 >3.5 千赫。 

?Silll>6 千赫 。 

调整 c 153 使无穷大衰减点 
在 i，ooo 倍衰减频带之外。 
调整 C 163 , （^ 44 使0丑- 1 指 

1数最大， 2 倍衰减通带 >1.3 
千赫。 

调整 c 151 使无穷大衰减点 
在1,000倍衰减频带之外。 

调整 C 165 , C 146 使 GB-1 
指数为最大， 2 倍衰减通带 
<0.§ 千蠢。 

1K 

m 

T*n 

调 ir 压器 B5 

调錯变压 ㈣ 

中频变压器 
调节杆 

中频变压器& 
b 2 调节杆 

Cl 55 

Ci40 

C 

1153 

Cl63 C 144 

1 

1 

C 15 1 

Ci65 C 146 

信号输入端 

50SS 

5,0?0 ^T 

微 r 管脚 5 °。 

;濃二 管脚 

:第二管脚 

6 U 1 第二管脚 
no 微伏 

| 

二管脚 

m 

G 7/6 K 4 

G 6/6 K 4 

G5/6K4 

千 1!1 波器 3 

6千赫通带 

娜通波带器 

。.球 器 
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(2) 调整波段 复盖： 

报话开关在“人工” “报”位置；“定频”一“调谐”开关在调谐；“低频增益”“高频增益”在最 
大増益位置；“中频增益”在适当位置；“通带选择”在 “6 KC ”； “拍频”在零拍位置；“噪声抑 
制”在“无”。 

XFG —7等幅信号从天线输入(如因高频回路失谐很多而送不进信号时，可以从高放2输 
入)。先将“波段”置于“1”位置，调节“调谐”使度盘调至低端的刻线，输入信号为 1.5 兆赫。 



图16划分波段与统调高频放大器方框图 

调节振荡回路 L 41 使耳机中得到零拍。再调节“调谐”使度盘至高端刻线。输入信号为3 
兆赫，调节振荡回路 C 93 使耳机中得到零拍。重复上述调整，调节“调谐”将度盘转至低端和 
高端刻线，而输入信号分别为 1 • 5 兆赫和3兆赫时在耳机中能得到零拍（或接近零拍）为止。 
紧固电感线圈的调节杆，即为划分好1波段。元件安装位置见图17。 

在划分 2, 3, 4, 5 波段时同上述方法。各波段的频率点及调整元 件为： 


波段 

低 端 

调整元件 

高 端 

调整元件 

1 

1.5 兆赫 

l 41 

3.0 兆赫 

C 93 

2 

3.0 兆赫 

L42 

6.0 兆赫 

C96 

3 

6.0 兆赫 

L43 

12.0 兆赫 

C 99 

4 

12.0 兆赫 

L44 

20.0 兆赫 

C102 

5 

20.0 兆赫 

L45 

30.0 兆赫 

C105 


注： 为了避免调节在象频频率上(特别是4，5波段高端)划分波段应找到象频信号。 

( 3 ) 统调高频放大及输入回路： 

除报话开关在“人工”“话”位置，输入微调在中间位置外，各旋钮位置同上。统调从1波 
段开始，输入信号为 400 赫调幅信号从天线输入(也可以高放管 1 ^，高放管 G i 的栅极输入)。 
信号为 1.5 兆赫；调谐收信机。调节 L 31 ， L 21 ， L 10 使耳机端的 GB —9 有最大指示。统调过 
程中注意输入信号不能过大，输出电平保持在2伏以下。 

使输入信号为 3.0 兆赫，调谐收信机，调节 C 65 ， C 33 , （： 5 使08—9指示最大。重复上 
述过程，使在 1.5 兆赫和 3.0 兆赫处调节电感，电容再不能使输出增大为止。（2, 3, 4, 5 
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波段可用铜铁棒试验)即为1波段统调完成。 

2, 3, 4, 5波段统调方法同上，频率点与调整元件 如下: 


波段 

频率点 

调整元件 

频率点 

调整元件 

1 

1 • 5兆赫 

L 3 xL 2 iL 10 

3.0 兆赫 

C 6 5 C 3 3 C 5 

2 

3.0 兆赫 

1^32^22^12 

6.0 兆赫 

^68^36^7 

3 

6.0 兆赫 

L33L23L13 

12.0 兆赫 

C71C39C9 

4 

12.0 兆赫 

L34L24LX6 

20.0 兆赫 

C74C42C11 

5 

20.0 兆赫 

L35L25L15 

29.0 兆赫 

C77C45C13 


注： 调整时“输入微调”放在中间位置。 
元件安装位置 下图： 



图17本机振荡与高放元件排列图 

5.故障寻找 

本收信设备的故障寻找和修理与一般收信机相同。但由于设备中附设了由电表和 17 位 
转换开关组成的电路检查部分，可以较快地检查出故障所在。检查方法见使用一节中的“收 


— 29 — 








信设备的预先检查”这里就借此电路来寻找故障的办法简单地叙述一下。 

(1) “6.3V 稳”电表指示超过蓝色扇形面很多，可能是在电子管 G3, G4, G9 中的一个 
或二个灯丝接触不良或已烧毁，使稳流灯丝电压増加，应迅速切断电源加以检查。 

(2) “6.3” 指示低于或高于蓝色扇形面很多可能电源电压与本机使用电压不符。如电压 
相符就要检查灯丝电压回路是否有断或短路应加以检查，消除疵病。 

(3) “250”位指示低于红色扇形面很多，可能是整流器滤波电容 C 308 , C 310 , C 311 ，C 312 中 
的一个或几个被击穿了，也可能是硅二极管击穿。 

( 4〉“1”位无指示，首先检查“报话”开关与“高频增益”是否在正确位置。如果是正确位 
置，则可能是校正开关上的高压线断裂了。 

(5) 检查“150乂”稳压。“调谐”一“晶体”开关在“调谐”位置，报话开关在“报”位置分别 
在③④⑨位，若无指示则为 150V 稳压电压没有。可能是整流器中电解电容器 C 3G8 , C 311 ， 
C 313 , C 310 或 C 312 等击穿，或电阻 R 3C6 烧毁之故。 

(6) 电子管失效。当上述检查正常而发现电表指示低于或高于橙色扇形面时，则可能是 
电子管失效了。 

以上仅例举一些例子，如能配合运用可以扩大修理范围。 

注意： 由于使用了硅二极整流管，不允许采用短路高压的火花检验法，因为这个方法很 
容易烧毁硅二极管。 


6. 各级增益说明 



注： （1) 以上增益以倍数为单位。 

(2) 因每个电子管参数不一样，每个电子管负载参数不完全相同，故所反映增益也就不同。 

(3 ) 功放管增益以600^线路输出包括输出变压器衰减。 

( 4 ) 输入回路、高放1、高放2、增益以频段3高端12兆赫上测得。1、 2 频段增益高于这个倍数, 
4、 S 频段低于这个增益数值。 
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七、附 录 


1. 电子管对机壳电阻值。 

2. 电子管对机壳直流及灯丝电压值 

3. 元件目录。 

4. 整流器电原理图。 

5. 收信机电原理图。 

6. 高频单元 A 接线图。 

7. 高频单元 B 接线图。 

8. 联合单元接线图。 

9. 收信机接线图。 

10. 整流器接线图。 
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3. 收信机元件目录 


位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

基本数据 

数量 











Rs 


电阻 RT-0.25-270KO— I 


1 

R 4 


电阻 RT-0.25-470Kfi-I 


1 

R5 


电阻 RT-0.25-220 


1 

Re 


电阻 RT—0.25—330KjQ— J 


1 

r 7 


电阻 RT-0.25—lOOKfi— I 


1 






Ro 


电阻 RT-0.5—1KD-I 


1 

Rio 


电阻 RT-0.25-270K^-E 


1 

Rn 


电阻 RT-0.25-470Ki2- I 


1 

Rl 2 


电阻 RT-0.25-150^-1 


1 

Rl 3 


电阻 RT—0.25-330KG- I 


1 






Rl 5 


电阻 RT-0.25—100KP— I 


1 






Rl 7 


电阻 RT— 0 .5—1K D — H 


1 
















R2I 


电阻 RT—0.25-22KP-I 


1 

R22 


电阻 RT-0.25-270KD-I 


1 



电阻 RT-0.25_5.1KD - I 


1 
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位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

義本称数 1 

数量 










1 
















R 52 


电阻 RT-0.25—47KO-I 


1 

R 53 


电阻 RT-0.25—680 u <2— I 

... 


1 

R 5 4 # 


电阻 RT—0.25—56^2— J 


1 

R 55 


电阻 RT-0.25—470Ki3-I 


1 

R 56 


电阻 RT-0.25-150KD-I 


1 



电阻 RT-0.25-4.7KO_ I 


1 

R 58 


电阻 RT-0.25-270Ki3 - I 


1 

R59 


电阻 RT-0.25-6.8KD- I 


1 






1^61 


电阻 RT-0.25-1MQ-I 


1 

1^62 


电阻 RT-0.25-100KO-I 


1 

— 

1 r 6 ， 


电阻 RT-0.25-510^3-1 


1 

R 6 4 # 


电阻 RT— 0 .25—330K/2 - I 


1 

R65 


电阻 RT-0.25-75K^-I 


1 

只 66 


电阻 RT— 0 .25—4.7Ki3~ I 


1 

只 67 


电阻 RT-0.25-100K.Q-I 


1 

^68 


电阻 RT-0.25-100K^-I 


1 
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位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

r 称数糧 

数量 

R 71 


电阻 RT-0.25-100KD— I 


1 

r 7 ， 


电阻 RT—0,25—510^— J 


1 

r 7 ， 


电阻 RT-0.25-330Ki2- I 


1 

R 7 4 


电阻 RT—0.25—75KG-I 


1 

只 75 


电阻 RT—0.25-4.7KD- I 


1 

R 76 


电阻 RT-O.25-l00Kfi- I 


1 





















®81 


电阻 RT-0.25-68K 々 -I 


1 

r 8 ， ： 

i 


电阻 RT - 0.25-lOOKp— I 


1 

r 8 ， 


电阻 RT-0• 25-470jQ- I 


1 

^84 


电阻 RTX-0.125-12^-1 


1 



电阻 RT - 0.25-75Kfi-I 


1 

1^86 


电阻 RT-0.25—4.7Ki2-I 


1 





















RjJl 


电阻 RT— 0 • 25— 4. 7K^3—][ 


1 

R 92 


电阻 RT-0_5-10KD-I 


1 

R 93 


电阻 RT-0.5—56KP-I 


1 

«94 # 


电阻 RT-0.25-36D - I 


1 


— 36 — 








位置代号 规格图纸 


R95 


R96 


R97 


R98 

! 



R100 


R101 


R102 


Rl 03 


Rl 04 


Rl 05 


Rl 06 





名称及类型 

电阻 RT-0.25-100KD— I 
电阻 RT-0.25-lMfi-I 
电阻 RT-0.25-47KD-I 
电阻 RT-0.25-270Kfi-I 

电阻 RT~0.25-470K^-I 
电阻 RT-0.5-12KD-I 
电阻 RT-0.25-1MO-I 
电阻 RT-0.25-1MD-I 
电阻 RT-0.25— I 
电阻 RT-0.25-100KD-I 
电阻 RT-0.25-150KD— I 


电位器 WTH-3-jA-^|g-g-20ZS-l 
电位器 WTH-3-jA-g^g-g^20ZS-l 








位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

Rl22 


电阻 RT-0.25-390D-I 

r 12 ， 


电阻 RT— 0 .25— 51 ^2 — I 

Rm 


电阻 RT-0.25-150X^2-1 

Rl25 


电阻 RT-0.25-470KD- I 










Rl30 


电阻 RT-0.25~470Ki3-I 

Rl31 


电阻 RT—0.5—300D - I 

Rl32 # 


电阻 RY—0.25—2D- I 




Rl34 


电阻 RT-0.25 - 5.6Kfi- I 




Rl36 


电阻 RXY-7.5-620G-I 







Rl41 


电阻 RT-0.25-lMi2-I 

Rl42 


电阻 RT—0.25-12KG— I 

Rl43 


电阻 RT-0.25-33KO-I 

RlSl 


电阻 RT-0.25—390KS - I 

Rl52 


电阻 RT-0.25-4.7K.Q-I 

Rl53 


电阻 RT-0.25-4.7Ki2-! 

Rl54 


电阻 RT—0.25-5.1KD-1 
■ ----- | ' 


_ 本称数 8 数量 
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位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

基本数据 
标称值 

数量 





















R300 


电阻 RXY-7.5-3K-I 


1 

R301 


电阻 RT—0.25—1.2K— I 


1 

R302 


电阻 RT-0.25-2.2M-I 


1 

R303 


电阻 RXY— 7 .5—20 Q— \ 


1 

^304 


电位器 WX-030-270-Y-4 


1 

R305 


电阻 RT-0.25-470K-I 


1 































Q 

• 

电容器 CY-1-250-C-200- I 


1 

C 2 


电容器 CY-2-500-C-2200- I 


1 
















C5 


微调电容器 Cw-D-20 


1 



电容器 CCD-G la -Q_10 - I 


1 

C 7 


微调电容器 Cw-D-20 


1 
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位置代号 规格图纸 


c 14 ㈣ 


名称及类型 


电容器 CCD-G la -Q-10 - I 
微调电容器 Cw-D-20 
电容器 CCD-G la -Q-10— I 
微调电容器 Cw-D-20 
电容器 CCD-G la -Q-10- I 
微调电容器 Cw-D-20 
电容器 CCD-G la -Q-22— I 


I 本称数蜃数量 


电容器 CY-2-500-C-820 - I 
电容器 CY-1-250-C-220- I 


可变电容器 CB-2-330 
电容器 CZGX-400-0.047-1 
电容器 CY-2_500-C - 2200- 1 


电容器 CY-2-500- 2200 -皿 
微调电容器 DCw-2-600-56 
电容器 CCD—G la -Q-39- I 
电容器 CCD_G la -H-10 - I 


C 3 产 




位置代号规格图纸 名称及类型 If I 数量 


。33 


微调电容器 Cw-D - 20 


1 

C 34 * 


电容器 CCD-G 2a -Q- 39- I 


1 

C 35 ## 


电容器 CCD_G la -H-10 - I 


D 

C 36 


微调电容器 Cw-D - 20 


1 

C 3 ， 


电容器 CCD-G 2a -Q-47 - I 


1 

C 38 ## 


电容器 CCD-G la -H-10- I 


1 

C39 


微调电容器 Cw-D - 20 


1 

CV 


电容器 CCD-G 2a -Q-68 - I 


1 

c 41 _ 


电容器 CCD-G la -H-27 - I 


1 

C42 


微调电容器 Cw-D-20 


1 

C 4 3 # 


电容器 CCD-G 2a -Q-68-][ 


1 

c， 


电容器 CCD—G la -H-15- I 


1 

C45 


微调电容器 Cw-D-20 


1 
















C48 


电容器 CY-3-500-B - 6800 - I 


1 

C49 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 

C50 


电容器 CY-1-250-C—200- I 


1 

__ 






C52 


电容器 CY-2-500-C-820- I 


1 

C53 


电容器 CY-2-500-C-220- I 


1 






C55 


可变电容 CB-2-330 


1 



^56 






位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

_本数据 
标称值 

数量 

Cso 


可变电容器 CB-2-300 


1 

Csi 


电容器 CY - 1-250-C-220- I 


1 

Cg2 


电容器 CY-3 - 500-C-6800- I 


1 











■ 










C90 


电容器 CCD—G la —Q-33 — J 


1 

c # 


电容器 CCD-G la -Q—33- I 


1 

C 9 ， 


电容器 CCD-G la -H - 15- I 


1 

C93 


微调电容器 Cw-D-20 


1 

c * 

^94 


电容器 CCD—G la -Q-33- I 


1 

p # 

L 95 


电容器 CCD-G la —H-15- I 


1 

c% 


微调电容器 Cw-D-20 


1 

C97* 


电容器 CCD-G la -Q-36- I 


1 

C98 


电容器 CCD-G la -H-10_ I 


1 

C99 


微调电容器 Cw-D-20 


1 

C 100 # 


电容器 CCD-G la -Q-20- I 


1 

p * 

M 01 


电容器 CCD—G 2a —Q-68- I 


1 

C102 


微调电容器 Cw-D-20 


1 

C 103 # 


电容器 CCD-G la -Q-33- I 


1 

C 10 / 


电容器 CCD-G 2a _Q-68-][ 


1 

C105 


微调电容器 Cw-D-20 


1 

C 10 6 # 


电容器 CY-1-250-D-62- I 


1 
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位置代号 规格图纸 



_本#|数量 


电容器 CYX-2-100-D-1000 - I 
电容器 CYX-2-100-D -330- I 
电容器 CYX-2-100-D -1800- I 
电容器 CYX-2-100-D-1800- I 
电容器 CYX-2-100-D-330- I 
电容器 CYX-2-100-D- 120_ I 
电容器 CY-2-250-D-680 - I 
电容器 CY-1-250-D-220- I 



电容器 CY-2-500-C-2200 - I 


电容器 CY-3-250-B-10000- 






电容器 CY -1-250- C -220- I 
电容器 CY -1-250- C -220- I 



电容器 CCXI — Q —5.1-1 
电容器 CCwx -1-7/25 


电容器 CCD _ G la - H - 43- I 
电容器 CCD _ G la - H —36- I 











位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

基本数据 
标称值 

数量 

C 15 ， 


电容器 CCD-G la -H-27- I 


1 






C157 


电容器 CCD-G la -H-68- I 


1 

C158 


电容器 CY-1-250-D-200-0 


1 

Ql59 


电容器 DC W -2-600_56 


1 






Ci61 


电容器 CCD-G la -H-91- I 


1 

C 16 / 


电容器 CCD-G la -H-68- I 


1 

Ci63 


电容器 CC wx -l-7 /25 


1 

C 16 ， 


电容器 CCD-G la -H-75 - I 


1 

Ci65 


电容器 CC W x-l-7 /25 


1 
















J 





Cm 


电容器 CY—1-250-C-200- I 


1 
















C 175 


电容器 CZJX-400-0.01-I 


1 

Ci76 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 

C 177 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 

Ci78 


电容器 CZJX-400-0.047-I 


1 

C 179 


电容器 CZJX-400-0.01-I 


1 
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位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

1本称数蜃 

数量 

Ciso 


电容器 CZJX-400-0.01-I 


1 





















Ci 95 


电容器 CZJX-400--0.047-1 


1 

Ci96 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 

C197 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 

Cl 98 


电容器 CZJX-400-0.01-1 


1 











C 212 


电容器 CZJX - 400-0.047-1 


1 

C213 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 

C 214 


电容器 CZJX - 400-0.047-I 


,1 
















C22I 


电容器 CZJX-400-0.047- I 


1 

C222 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 

C223 


电容器 CZJX-400-0.01-I 


1 

^224 


电容器 CY-2-500-D-2200- 皿 


1 

C225 


电容器 C w -2-600-15 


1 

C226 


电容器 CY-1-250-C-100- I 


1 
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位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

基本数据 
标称值 

数量 

C228 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 






C230 


电容器 CDM-T-450-20-C! 


1 

^231 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 






C 

^233 


电容器 CY-1-250-C-220- I 


1 

--- 

c 

^234 


电容器 CY - 1-250-C-220- I 


1 

c 

^235 


电容器 CZJX-400-0.01-1 


1 

C 236 


电容器 CZJX-400-0. 047- I 


1 

C237 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 






1 

1 














C241 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 

C 242 


电容器 CZJX-250-0.047-1 


1 

C243 


电容器 CZJX-400-0.047-1 


1 

C 244 


电容器 CY-3-500-C-4300- I 


1 

C245 


电容器 CDM-T-N-25-50 - C 

| 


1 



_______ 

1 







^248 


电容器 CY-3-500-C-5100- I 


1 






^250 


电容器 CY - 3-250—B-10000 -皿 


1 
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位置代号 

规格图纸 

名称 

及类型 

基本数据 
标称值 



C 252 ^ 


电容器 CY-2-500-C-300- I 

1 

C 253 

1 

电容器 CZJX - 

400-0.047-1 

1 

C 254 

---1 

电容器 CCD-G la —Q -2.2 -皿 

1 

C 255 


电容器 CY-1-250-C-62 - I 

1 





C 307 


电容器 CDM- 

T-150-50-CJ 

1 

c 

、^308 


电容器 CDM-T-450-20-C! 

1 

C 309 


电容器 CDM- 

T-150-50-Q 

1 

C 310 


电容器 CDM-T-450-20-Ci 

1 

C 3 II 


电容器 CDM-T-450-20-Ci 

1 

C 312 


电容器 CDM - 

T-450-20-C! 

1 

C 313 

1 


电容器 CZJX- 

400-0.047-1 

1 



L 11 

5.775.187 

第1波段输入次级线圈 

1 

L 12 

5.775.207 

第 2 波段输入次级线圈 

1 

Lj 3 

5.775.189 

第 3 波段输入线圈 

1 

Ll4 

5.775.190 

第 4 波段输入线圈 

1 

Ll5 

5.775.191 

第 5 波段输入线圈 

1 

L21 

5.777.008 

第1波段高放线圈 

1 

L 22 

5.777.010 

第 2 波段高放线圈 

1 

乙 23 

5.775.192 

第 3 波段高放线圈 

1 

L»24 

5.775.099 

第 4 波段高放线圈 

1 

1 
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规格图纸 

名称及 

5.775.100 

第5波段高放线圈 







5.777.065 

第1波段高放线圈 

5.777.066 

第2波段高放线圈 

5.775.098 

第3波段高放线圈 

5.775.067 

第4波段高放线圈 

5.775.070 

第5波段高放线圈 




电表 91 CZ-A 










位置代号 规格图纸 



名称及类型 


硅二极管 2CP14 


晶体二极管 2CP10 


硅二极管 2CP10 


硅二极管 2CP14 


硅二极管 2CP14 


硅二极管 03Z4 (2CP24) 


硅二极管 03Z4 (2CP24) 


硅二极管 03Z4 (2CP24) 
硅二极管 03Z4 (2CP24) 


Ilf I 数量 



5 


硅二极管 2CP10 

! 

1 


rN 


电子管 6K7 (J 级） 


s 2 


电子管 6K7 (J 级） 


^3 


电子管 6U1 


G 4 


电子管 6K4 (J 级） 


g 5 


电子管 6K4 (J 级） 


G c 


电子管 6K4 (J 级） 


g 7 


电子管 6K4 (J 级） 




电子管 6H2 
















位置代号 


规格图纸 


名称及类型 


義本称数I 


g 9 


电子管 6J1 (J 级） 


G 10 


电子管 6F2 


Gii 


电子管 6P1 (J 级） 


G 12 


电子管 6K4 (J 级） 


g 13 


稳流管 WL8P 






g 15 


稳压管 WY-1 (J 级） 


Jn^4 


晶体座 


Jn^5 


晶体 600KC 


Jnt^ 


晶体 500KC 






K 2 

3.600.001 

高频转换开关 



i 



k 4 

3.600.001 

高频转换开关 


k 5 

3.600.001 

高频转换开关 


k 6 

3.600.001 

高频转换开关 

____ 


k 7 

3.600.001 

高频转换开关 


k 8 

3.600.001 

高频转换开关 


k 9 

3.600.001 

高频转换开关 


K 10 

3.600.001 

高频转换开关 


K n 


钮子开关 KN - 3—A—2Z2D 



















位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

基本数据 
标称值 

数量 

K 20 


波段开关 KZZ-4W-6D-80 


1 

K .22 


波段开关 KZZ-4W-6D-80 


1 











k 25 


钮子开关 KN-3A-1Z1D 


1 











k 31 


波段开关 KZZ-5W-40-20 


1 

k 32 


波段开关 KZZ-5W-40-20 


1 

K 33 


钮子开关 KN-3-A-1Z1D 


1 

K 34 


钮子开关 KN-3-A-1Z1D 


1 

K 35 


转换开关 KHT17W1D 


1 

K 36 

6.618.002 

转换开关板 


1 

k 37 


钮子开关 KN-3-A-1Z1D 


1 











K301 


钮子开关 KN-3-A-1Z1D 


1 











NG 


氖管 R-90 


1 

B! 


滤波器双回路 102 - 2 2 


1 

B 2 


滤波器单回路 101-lx 


1 

b 3 


四回路中频变压器 102 


1 

b 4 


四回路中频变压器 102 


1 
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位置代号 

规格图纸 

名称及类型 

基本数据 
标称值 

数量 

B 5 


双回路中频变压器 102-2 


1 

b 6 


拍频振荡回路 102 - 1A 


1 

b 9 

4.731.083 

输出变压器 


1 

B 301 

4.704.043 

DB-95-52 型电源变压器 


1 






B x 

3.692.003 

交换接触器 


1 

CZi 


二线电源插头 


1 

cz 2 


插座 CX24Z19FM1 


1 

cz 21 


插座 CX24Z19FG1 


1 

CZ 3 


CZ-2 型二芯插座 


1 

cz 4 


CZ-2 型二芯插座 


1 

cz 5 


插座 CX16Z7FM1 


1 

cz 6 

I 

CZ-2 型二芯插座 


1 






ZD 


电珠 X-15 


1 

ZD X 


电珠 X-15 


1 

zd 2 


电珠 X-15 


1 

zd 3 


电珠 X— 15 


1 

zd 4 


电珠 X-15 


1 

zd 5 


电珠 X-15 


1 

ZD 6 


电珠 X-15 


1 

zd 7 


电珠 X-15 


1 

zd 8 


电珠 X-15 


1 
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注：“ *” ——可以调整。 “**”—— 可以去除。 
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说明： 

1. 无导线编号之导线由元件引出线连接。 

2. C 117 、 C 119 、 C 125 电容器引线接线尽量短。 

3. 凡电容器 CZJX 外透明聚氯乙烯液。 































































1. 走线按实样。 

2. 仄 2 、1^、1?； 7 、1^分别为厶1^，1^、 
AK 7 、 AK 9 方向相应开关投影平移 
图 K 4 、 K« 、 K 8 、 K 10 分别为 BK 4 、 
bk 6 、 bk 8 、 bk 10 方向相应开关投 
影图。 







































































































































/、，电泥 交 IfSJU 早; E 夺导线绕揆前择装上 

2.插夭 C ^4 导线銲揆前应分別妾上 

中 2 X / 5 反中乙 5 又好之狖聚 ft 乙辨娈 ！• 

A 在绒棱交撰茯 触器庇 应衮上中厶以泛 
狄 SC 辨衮管。 

4 jf 好头祅只.夹^ 
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一、产品证明书使用须知 

本证明书是收信设备的必要附件，它记录着收信设备的技术状况。转移收信设备时，本 
证明书应随同一起转移。 

产品证明书各节填写方法说明如下： 

1 . “收信设备的制造、安装和停止使用” 一项： 

( 1 ) 在收信设备出厂时由制造工厂填写。 

(2) 在收信设备安装完毕后，由进行安装的负责人及接收此项设备的负责人共同填写签 
字。 

2 . “收信设备在交收试验时的性能记录” 一项： 

由制造厂质量员负责填写签名。 

3 . “收信设备的工作记录”一项： 

( 1 ) 收信设备工作时间统计。应根据使用日记统计每月工作小时数。 

( 2 ) 电子管更换登记、应记录电子管的实际工作小时，对新更换的电子管应做上使用曰 
期的标志。 

4. “收信设备的调动、维修记录” 一项： 

( 1 ) 收信设备的调动记录，应由调动安装人员负责填写，移交和接收人会同签字。 

( 2 ) 收信设备维修 记录： 

① 故障统计，由值班员或机务人员填写，必需说明排除故障所采取的措施。 

② 修配厂修理记录，由修配厂填写，本产品证明在收信设备送修配厂时随机关交修配 
厂。“修配质量”一栏则由使用单位验收人填写。 

③ 收信设备更换零件组件记录，由更换人填写。 

5. “备件消耗补给记录”一项： 

备件收支情况应填写在此项表格内。支出情况符合修理记录。产品证明书必需用钢笔填 
写，字迹应端正清晰，不得涂改。否则应盖章证明。 


X 厂代表: 苎 f : & _ 订货方代表: 
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(1) 安装地点 


二、收信设备的制造、安装和停止使用 


安装后接收曰期 


使用保险期 


进行安装的负责人 
接收人 


(2 ) 收信设备停止使用日期 


停止使用原因. 


提交人 

验收人 
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三、主要性能指标 


1. 频率范围为 1.5 〜30兆赫，分为五个 频段： 

1-5 兆赫 一3 兆赫 一6 兆赫 一12 兆赫 一20 兆赫 一30 兆赫。频率范围的余量不小于 1%。 

2. 频率刻度准确度，分频段1、2不大于0.2%，分频段3、4、5不大于0.15%。 

3 . 频率度盘锁紧频移<200赫。 

4 . 晶体校准器的频率准确度在 ±50 xl 0- 6 以内。 

5. 自热频移开机半小时后算起，2小时内：1、2、3频段不超过±4000赫，4、5频段 
不超过±5000赫，频率突变1、2、3、4分频段<±300赫，5分频段<±500赫。 

6 . 拍频调节范围不窄于±5千赫。 

7. 灵敏度： 

报： 通带 3 千赫、信/噪 = 3/1<L5aV 
话： 通带6千赫、信/噪= 3/1 

调制频率 400 赫调制系数 30% <5/^V 
定频：同上。 

8 . 象频波道衰减： 

分频段1 >20000倍 

分频段 2 >5000 倍 

分频段 3 >500 倍 

分频段 4 >250 倍 

分频段5 >50倍 

9 . 中频波道衰减>100000倍 

10 . 中频通带与选 择性： 


中频频率 

6 0 0千赫 

通带标称(千赫） 

- 

( K 4 千赫 

1.5 千赫 

3千赫 

6 千赫 

衰减2倍 

<0.7 千赫 

>1千赫 

>2.4 千赫 

^5.5 千赫 

衰减1,000倍 

<1.2 千赫 

<14千赫 

< 16千赫 

<20千赫 


交叉调制： 

有用信号为 lOOpV 等幅波，对有用信号偏离±20千赫的调幅干扰信号为 10 MV ， 调制 
频率为400赫交叉调制系数不超过30%。 

12 . 自动増益 控制： 

输入电平变化10000倍时输出电平变化<5倍。 

13. 输出 功率： 

在 600 P 传输线输出端上非线性失真为10%时输出功率 >1.5 W 。 
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四、成套设备清单、备件明细表 


成套设备清单 


序号 


名 

称 

数量 

1 

收 


机 

1 

2 

整 

流 

器 

1 

3 

连 

接电 

缆 

1 

4 

输 

出 

线 

1 

5 

耳 

机 （ TA -4) 

2 

6 

输 

入衰减 

器 

1 

7 

衰减器连接电缆 

1 

8 

文 


件 

1 

9 

装 

箱清 

单 

1 


备件明细表 


序号 



名 


称 

数量 

1 

电 

子 

管 

6 K 7 (J 级） 


2 

2 

电 

子 

管 

6 K 4 (J 级） 


5 

3 

电 

子 

管 

6 U 1 (M 级） 


1 

4 

电 

子 

管 

6 J - (J 级) 


1 

5 

电 

子 

管 

6 H 2 (M 级） 


1 

6 

电 

子 

管 

6 P 1 (J 级) 


1 

7 

电 

子 

管 

6 F 2 (M 级） 


1 

8 

稳 

流 

管 

WL8P 


1 

9 

稳 

压 

管 

WY -1 (J 级） 


1 

10 

硅二极管 

2 CP 14 


2 

11 

硅二极管 

03 Z 4(2 CP 24) 


2 

12 

保险丝 2 A 

( BGXP-I - 18-20) 


4 

13 

指 

示 

灯 

X - 15 


9 
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五、交收试验记录 


(1) 度盘频率准确度 •. 



(2) 象频波道 衰减： 


• 

6.0 

>5000 


12.0 

>500 


20.0 

>250 


30.0 

>50 


技术要求(倍） 

实 测 （倍） 

>20000 
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(4> 灵 敏度: 


波 

频率 

报 

话 

段 

(兆赫） 

技术要求 OV ) 

实测 (^ V ) 

技术要求 wv ) 

实测 (/^ V ) 


1.5 





1 

2.25 

<1.5 


<5 

/ 

i V J > 


3.0 


(M ) 




3.0 




卜 1 

2 

4.5 

< 1.5 

i v 

<5 

卜? 


6.0 


Cj 

… i 


Mi 


6.0 


C ' ^7 


〆 

3 

9.0 

<1.5 

0 

<5 

y 


12.0 


9 身 


卜 y 


12.0 

1 

C 



4 

16.0 

< 1.5 


<5 

t v 


20.0 

! 

0 




20.0 

! 

o ^ 



5 

25.0 

< 1.5 

c 

<5 

1 

w 


30.0 

1 

(? 冲 b 

i 

i 

i 、々 


(5) 自然 频移： 开机半小时后算起，2小时内。 


波段 

频率（兆赫） 

技术要求（赫） 

实 测（赫） 

i 

2.0 

±4000 

— /外 

2 

5 

±4000 


3 

9.0 

±4000 


4 

16.0 

±5000 


5 

25.0 

士 5000 

4 \ 

/ 


^- — - r ' 

制造厂质量员_ 刀年/>■月 日 
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六、收信设备的工作记录 


(1) 收信设备工作时间 统计: 













七、收信设备的调动、维修记录 


(1) 收信设备的调动 记录: 
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(2 ) 收信设备的维修记录 ( A ) 故障 统计: 
期 故障现象及原因 







(4 )收 信设备更换零件组件 记录: 


零组件 
名称型号 


损坏 
日期 


损 坏原因 





八、备件消耗、补给记录 
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